
主軸受にテーパころ軸受を使用し、
F1C―Aよりもさらにコンパクトで大
容量の外部荷重を支持可能。

高速軸・軸受支持

（ラジアル・スラスト荷重保持可能）

●ロボット手首 ●工作機械
●ポジショナー
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新2枚差歯型の採用で、Aシリーズより
もすぐれた低振動性、高効率、小ヒス
テリシスロスを実現。
高軌跡精度が要求される用途への使用
が可能

主軸受にテーパころ軸受を使用し、大

容量の外部荷重が支持可能　

●ロボット基本軸（アーク溶接ロボット等）
●ロボット手首
●工作機械


