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MUSCLE Cool Muscle Servo System
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�CM1- □-11□30A型番構成例
CM1 - □ - 11 L 30A

CM1シリーズ①呼び型番
P：パルス　C：コンピュータ　V：アナログ②インターフェースタイプ
11：28□③サイズ
L：ロング（Long）　S：ショート（Short）④長さ
30：3000rpm⑤最高速度

■CM1- □-11□30Aトルクカーブ

① ② ③ ④ ⑤

CM1- □-11L30A CM1- □-11S30A

28角のモータにドライバ、コントローラ、エンコーダを組み
込んだコンパクトな一体型サーボシステムです。パルス、
コンピュータ、アナログ等多彩なインターフェースに対応し
ています。

CM1- □-11□30Aシリーズ

CM1- □-11L30A CM1- □-11S30A

CM1- □-11□30A寸法図

Lモデル
85±1CM1- □-11L30A
71±1CM1- □-11S30A

■CM1- □-11□30Aシリーズ仕様および価格
CM1- □-11S30ACM1- □-11L30A単　位項　目

39,33039,330Pパルスタイプ
価格 43,33043,330Cコンピュータタイプ

39,33039,330Vアナログタイプ
9W18WWモータ出力

3000rpm3000rpmrpm最高回転数
0.28（0.027）0.56（0.055）kgfcm（Nm）定格連続トルク
0.4（0.039）0.8（0.078）kgfcm（Nm）ピークトルク
80180g・�許容負荷イナーシャ
818

g・�モータイナーシャ 負荷イナーシャの大きさによりサーボゲインの調整が必要。
上記範囲内ではパラメータにより調整。上記範囲外の場合は別途お問い合わせ下さい。

インクリメンタル型磁気エンコーダ（50000パルス／回転）使用エンコーダ
クローズドループベクトル制御方式制御方式

DC24V±10％V入力電源電圧
0.8A／1.0A1.2A／1.5AA入力電源電流（連続トルク出力／最高トルク出力時）

200.400.500.1000（default）.2000.2500.5000.10000.25000.50000.パラメータにより選択p/revパルス指令分解能（パルス／回転）
0℃～＋40℃／－20℃～＋60℃℃使用温度／保存温度

90％RH以下使用湿度
約240約300g重量

注）減速機付を御引合の場合は�-70頁をご参照願います。

単位：�


